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Veuillez lire attentivement ce guide de maintenance avant de réaliser une premiére intervention sur le robot
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1. Introduction et sécurité

a. Introduction

Veuillez lire attentivement le guide d'utilisation et bien l'assimiler avant d'utiliser ou
d‘entretenir le robot de tonte VITIROVER. Les avertissements et les consignes de sécurité
de ce manuel doivent étre scrupuleusement suivis pour garantir une utilisation efficace
du robot de tonte VITIROVER sans compromettre votre sécurité ou celle de quelqu'un d'autre.

Cette icone d’avertissement indique le risque de blessures, y compris en cas de non-

respect des instructions. Un encadré d'information indique le risque de dommages

matériels, notamment en cas de non-respect des consignes. Cette trame est également
utilisée lorsqu'il existe un risque d'erreur de I'utilisateur.

N'hésitez pas a contacter votre revendeur si vous souhaitez obtenir une copie imprimée de ce
document.

En plus de ce manuel, vous pouvez demander des informations supplémentaires en nous
contactant sur le site Web de VITIROVER a I'adresse www.vitirover.com.

VITIROVER SAS travaille en permanence au développement de ses produits et se réserve le droit
de modifier, entre autres, le design, I'apparence et la fonctionnalité de ses produits sans préavis.
Le produit réel peut différer des images de ce manuel.

Assurez-vous de lire le manuel et d'identifier les caractéristiques discutées sur le robot réel, le plus
important étant l'interrupteur principal.

VITIROVER SAS a une démarche d’amélioration continue pour ses produits et services, conscient
gue cette documentation peut toujours étre améliorée, nous comptons sur vos remarques dans
cette optique.

b. AVERTISSEMENT (lc6nes d'avertissement sur le produit) :

Le robot de tonte VITIROVER peut étre dangereux s'il n'est pas utilisé

correctement. Veuillez garder les mains et les pieds éloignés des lames rotatives.

Ne placez jamais les mains ou les pieds sous ou prés du robot avec le moteur en

marche. Le robot de tonte VITIROVER ne peut étre démarré que lorsque
I'interrupteur principal est sur la position haute. Tournez l'interrupteur principal en position basse
avant toute inspection et/ou entretien.

Tenez-vous a une distance de sécurité du robot de tonte VITIROVER lors de son
utilisation. Gardez les mains et les pieds a I'écart des lames en rotation.
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Ne nettoyez jamais le robot de tonte VITIROVER avec de I'eau courante des

@ systémes d’arrosage ou avec des outils a eau sous pression.

Ne posez aucun obijet sur le robot de tonte VITIROVER. En particulier, ne vous tenez
i pas debout ou ne vous asseyez pas dessus.

c € Ce produit est conforme aux directives CE applicables.

) Emission de bruit sur I'environnement. Les émissions sonores de la machine sont
- =" 1| spécifiées dans le chapitre intitulé « Caractéristiques techniques » et sur la plaque du

40y robot.

K Ce produit ne doit pas étre jeté avec les ordures ménageéres en fin de vie. Assurez-
vous de recycler conformément aux exigences légales locales.

Le chassis contient des composants sensibles aux décharges électrostatiques

(ESD). Le cadre est également une partie importante de la conception du robot

A de tonte VITIROVER et doit étre fermé de maniére professionnelle car le

produit est utilisé a I'extérieur. C'est pourquoi il ne doit étre ouvert que par

des techniciens habilités par VITIROVER SAS. Le robot VITIROVER ouvert sans
autorisation peut entrainer la nullité de la garantie.

WARRANTY SEAL

c. Sécurité :

- Le robot de tonte VITIROVER est concu pour couper I'herbe sur des surfaces
extérieures préparées de maniére a étre presque planes. Il ne doit étre utilisé
gu'avec I'équipement recommandé par le fabricant. Toute autre utilisation est
incorrecte. Les instructions du fabricant concernant I'utilisation, I'entretien et les
réparations doivent étre suivies scrupuleusement.

- Le robot de tonte VITIROVER ne peut étre utilisé, examiné et réparé que par des personnes
connaissant parfaitement ses caractéristiques particuliéres et connaissant parfaitement les
recommandations de sécurité.

- Veuillez lire attentivement le guide d'utilisation et bien l'assimiler avant d'utiliser le robot de
tonte VITIROVER.

- Vous n'étes pas autorisé a modifier le design d'origine du robot de tonte VITIROVER. Toutes
les modifications apportées sont a vos risques et périls.

- Assurez-vous qu'aucun objet tel que des pierres, des branches, des outils, etc. ne se trouve sur
le champ ou le robot travaillera, car cela pourrait gravement endommager les lames de coupe
et le systéme de coupe. Les objets au sol peuvent également se coincer dans le robot et vous
devrez peut-étre retirer manuellement le ou les objets avant de reprendre la tonte.

- Allumez le robot de tonte VITIROVER en suivant les instructions. Lorsque l'interrupteur
principal est allumé, assurez-vous de garder les mains et les pieds éloignés des lames en
rotation. Ne placez jamais les mains ou les pieds sous le robot de tonte VITIROVER.

- Lorsque l'interrupteur principal est en position haute, vous ne devez jamais essayer de prendre
ou de transporter le robot de tonte VITIROVER.

- Ne laissez personne qui ne sait pas comment utiliser correctement le robot de tonte
VITIROVER l'utiliser.
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- Ne laissez pas ou ne laissez rien tomber sur le robot de tonte VITIROVER.

- Dans tous les cas, n'utilisez pas le robot de tonte VITIROVER si les lames sont endommagées
de quelque maniére que ce soit ou si le carénage est défectueux. N'utilisez pas non plus
I'appareil si l'une de ses piéces est défectueuse - vérifiez les lames, les vis, les écrous et les
cables.

- N'utilisez pas le robot de tonte VITIROVER si l'interrupteur d'alimentation est en position
basse.

- Eteignez toujours le robot de tonte VITIROVER a l'aide de l'interrupteur principal lorsque vous
ne l'utilisez pas. Le robot de tonte VITIROVER ne peut étre démarré que lorsque l'interrupteur
principal est en position haute. Le robot de tonte VITIROVER ne doit jamais étre utilisé en
méme temps qu'un systéme d'arrosage.

d. Contenu de la boite :

1: Robot Vitirover VR8
2: Chargeur
3: Clef
4: Manuel Utilisateur W/ viTiRovER
Manuel Utilisateur
Vitirover VR8
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e. Vue d’ensemble du robot :

Arriére du robot :
1: Interrupteur marche-arrét
principal

A Pavant du robot :

: Antenne GPS

: Caméras

: Réglage de la hauteur de coupe
: Bouclier de coupe

: Lames de coupe

a b~ WOWN =

Dessous du robot :

1:Verrou d’accés a la batterie
2 : Roues avant

3 :Roues arriére

f. Transport:

Lorsque vous transportez le robot VITIROVER sur de longues distances, remettez-le dans son
emballage d'origine.

Poussez l'interrupteur principal vers le bas pour éteindre le robot.
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Transportez le robot de tonte VITIROVER de maniére naturelle en placant vos deux mains sous les
panneaux solaires de chaque c6té du robot. Dans ce cas-l3, le robot penchera vers I'avant, cela
étant da a la présence du bloc de tonte qui améne un surpoids.

L’'alternative de positionner une main a I'avant et une main a l'arriére, requiert de s’assurer une
seconde fois que l'interrupteur est bien positionné vers le bas pour un robot éteint.

g. Entretien

ATTENTION : Linterrupteur principal doit toujours étre en position Basse pendant tous les
travaux d’entretien ou de maintenance que vous pourriez avoir a effectuer sur le robot de
tonte VITIROVER VR8 OUTDOOR.

Inspectez régulierement le robot de tonte VITIROVER. Les tiches suivantes doivent étre
effectuées lors de ces inspections :
- Placez l'interrupteur principal en position Basse et mettez des gants de protection.
- Retournez le robot sur une surface propre sans risque d'endommager le panneau solaire.
- Vérifiez les points suivants :
o Nettoyez les roues et les axes. Trop d'herbe sur les roues peut affecter le
fonctionnement sur des terrains en pente.
o Nettoyez la carrosserie, le chassis et le systéme de coupe. L'accumulation d'herbe, de
feuilles et d'autres objets peut influencer le robot et affecter ses performances.
o Assurez-vous que les lames de la tondeuse bougent librement. Méme s'ils sont intacts,
les systémes de coupe doivent étre remplacés réguliérement pour optimiser le résultat
de la tonte et minimiser la consommation d'énergie.
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h. Fonctions de base

Capacité

Le robot VITIROVER est concu pour tondre des parcelles jusqu'a 1 hectare. Il maintiendra une zone
de végétation permanente au fur et a3 mesure de la croissance de I'herbe et coupera I'herbe afin de
la maintenir a une hauteur moyenne comprise entre 5 et 10 cm. Il n'est pas concu pour couper
occasionnellement de I'herbe qui a atteint une hauteur extréme.

Recommandations :

o Le robot devrait commencer a travailler au début du printemps (début de la saison de
croissance).

o S'il est installé plus tard dans la saison, la hauteur de I'herbe doit étre réduite au minimum
avant le déploiement du robot.

. Le robot mesure 30 cm de haut, il ne pourra donc pas passer sous des obstacles inférieurs a
35 cm.

. VITIROVER est capable de gravir occasionnellement des pentes raides. Cependant, il n'est

pas congu pour travailler en permanence sur des champs dont la pente est supérieure a 15
%.

. Le champ doit étre inspecté pour détecter les obstacles extrémes ou les dangers avant le
déploiement du robot.
o Les fleurs, les flaques d'eau, les ruisseaux, les plantes sensibles, les massifs de fleurs doivent

étre protégés par des barriéres physiques/mécaniques d'une hauteur d'au moins 12 cm.

Technique de tonte

Le robot VITIROVER est capable de travailler dans tous les types de temps. Cependant, il est plus
efficace dans des conditions séches car les pneus adhérent plus facilement a un sol sec. Pour
atteindre la meilleure efficacité de tonte, les lames de coupe doivent étre en bon état. Pour qu'ils
restent aff(ités le plus longtemps possible, le champ doit étre exempt de branches, de pierres, de
rochers et d'autres obstacles rigides. Lorsque le bouclier avant du robot VITIROVER heurte un
obstacle, il recule automatiquement et se déplace dans une nouvelle direction. Lorsque le robot
VITIROVER rencontre le bord de la parcelle, le robot se redirige automatiquement vers l'intérieur
de la parcelle.

Autonomie

Le robot VITIROVER est 100% autonome et va tondre automatiquement la parcelle définie dans
I'application Web Viticloud. Le robot Vitirover va recharger sa batterie grace a son panneau solaire
tout en travaillant. En cas de manque de lumiére ou de soleil, il est recommandé d'installer une
station de charge VITIROVER dans les limites de la parcelle définie.

Trajectoire du mouvement
Pendant le travail, le robot VITIROVER va :

- Suivre et enregistrer son parcours détaillé

- Mesurer et enregistrer le courant électrique utilisé par ses moteurs de fauche en chaque point de
la parcelle. Cela fournira la densité de la végétation a n'importe quelle position dans la parcelle
définie.
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En combinant ces deux paramétres, le robot Vitirover définira son prochain mouvement et
maintiendra la végétation a la méme hauteur moyenne sur I'ensemble de la parcelle définie.

Le robot VITIROVER entretiendra une parcelle d'un hectare en 11 3 13 jours en moyenne.

2.Démarrage du robot

a. Description de base et fonctionnement

Sur la coque supérieure, le panneau solaire permet au robot de collecter de I'énergie lorsqu'il est
exposé a la lumiére du soleil, qu'il soit en marche ou a l'arrét. L'énergie est stockée dans la batterie,
puis fournie au robot selon les besoins. L'antenne GPS du robot permet un positionnement précis
sur le terrain, I'empéchant de quitter sa zone de tonte et enregistrant les zones tondues. Le bloc de
coupe avant comprend 2 moteurs de tonte et permet au robot de tondre I'herbe le plus prés possible
des obstacles. La hauteur de coupe est réglable comme indiqué dans la partie maintenance de ce
manuel. La coque noire et le bouclier en aluminium empéchent le robot d'endommager les plantes
ou les arbres avec ses lames. Le robot Vitirover est un robot a quatre roues motrices, chaque moteur
étant positionné dans I'axe de la roue dans le tube d'essieu en aluminium. L'essieu avant est fixe,
tandis que l'essieu arriere est libre. En faisant varier la vitesse des roues, le robot dirige son essieu
dans la direction souhaitée. L'essieu arriere est également libre longitudinalement, ce qui garantit
que les quatre roues restent au sol, méme sur les terrains les plus chaotiques. La trappe d'accés a la
batterie est située en dessous et peut étre ouverte a l'aide d'une serrure afin de remplacer la batterie.
Les clés sont fournies avec le robot. Linterrupteur situé a l'arriere du robot coupe l'alimentation
principale. Le Robot continuera cependant & communiquer sa position toutes les vingt minutes via
son traceur GPS antivol. Les robots Vitirover sont robustes et peuvent rester a l'extérieur tout au
long de l'année. llIs sont concus pour un usage agricole ou industriel et peuvent résister a de
nombreux chocs. Cependant, afin de prolonger leur durée de vie, il est recommandé de les stocker
dans un garage ou une piéce séche pendant I'hiver pendant que la végétation ne pousse pas. Les
robots Vitirover sont concus pour fonctionner en groupe. Ils communiquent réguliérement avec un
Cloud pour signaler les zones tondues et celles qui n'ont pas encore été tondues.

Les robots sont nommés avec le format [lettre][lettre]xxx, par exemple, AA045, AA065, BAO34, etc.
Le nom de votre robot se trouve sur une étiquette située sur le robot.

b. Cloud

Tous les robots Vitirover disposent d'une connectivité Internet via une carte SIM et communiquent
avec une application Web en ligne, le Vitirover Cloud également appelé Viticloud. Cette Web App
permet de superviser le travail des robots et de prendre le relais a distance en cas de besoin. Comme
on le voit dans la premiére partie de ce manuel, la seule interface physique sur le robot Vitirover lui-
méme est l'interrupteur d'alimentation principal. Le robot sera ainsi géré exclusivement par le biais
de l'application Web Viticloud qui est concue pour étre utilisée sur tous les appareils : ordinateur,
smartphone ou tablette.

Le Viticloud est accessible sur Internet a I'adresse :

https:/cloud.vitirover.eu.
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c. Démarrage du robot

Assurez-vous d'avoir une batterie completement chargée. (Les batteries sont chargées a environ 24
Volts et déchargé autour de 20,6 Volts.) Pour vérifier I'état de la batterie, la méthode la plus simple
consiste a la placer dans le robot et a allumer l'interrupteur d'alimentation principal (vers le haut).

Une fois le robot allumé avec l'interrupteur du robot en position haute, attendez que le robot se
connecte au Viticloud (cela peut prendre quelques minutes car il identifie le meilleur réseau mobile
disponible et lance son systéme d'exploitation).

3. Utilisation du robot

a. S'identifier

Ouvrez votre navigateur Internet et accédez a https:/cloud.vitirover.eu.
Connectez-vous a votre compte a l'aide des informations d'identification fournies par Vitirover.

v [l Viticdoud | Connexion X  + - 0 X

€ > C @ = cloudwvitirovereu o W O oe® :
i - -

WY viTimrovem

Se connecter
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™ Map

IX Tasks

P Scripts

& Administration
/& Maintenance
M Factory

@ Statistics

8 Robots
4+ New Group

£ Nouveau Groupe

b. Ecran d’accueil général

Cette fenétre affiche tous les robots auxquels vous avez accés sur la méme vue satellite et vous
permet de les contréler.

N Map

IX Tasks

P Scripts

£ Administration
/ Maintenance
b Factory

@ Statistics

& Robots

+ New Group

2 Nouveau Groupe
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E Sélection : Le bouton en haut a droite permet d'activer la
sélection du robot. Une fois vos robots sélectionnés, plusieurs boutons
apparaissent en bas de page.

o Démarrer : Initie les robots que vous avez sélectionnés dans les
zones de tonte qui leur sont désignées.

O Stop : Arréte tous les robots sélectionnés.

o Veille : Met en veille tous les robots sélectionnés a la date/heure
choisie.

o Annuler : Annule la sélection.

c. Page robot

Cliquez sur le nom de votre robot pour accéder a la page dédiée a votre robot. Cette page vous
permettra de gérer votre robot.
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A75 00 04 3 2a_10_d7 LN L VU
Battery - Moteurs -
panel ... mA ® l i
1 1
=) &
Control = = © { 0
1 dag
Mowing O—__ /™ 4
Dentist O~
see v Sleep  Reboot Work points +
scripts & pr—
Last notes - - Software =
‘Au'rm ]
o
vz _ = Sl
Last messages date : 12 May 2023
No notes for this robot processor : IMX6UL
No messages for this robot tracker: £2.0.0
last update : 6th June 2023
consumption : @ Mo
more details
A\ Robot sofware is obsolete
Update
Copyright ® 2023 Vitirover. All rights reserved service status

AT5 est un rappel du nom et de |'état de votre robot.

MR =

est la ligne de vie de votre robot. Il montre que le Robot communique avec le VitiCloud.

Le robot transmet régulierement des informations au VitiCloud. Cliquez sur l'icéne du sablier X pour
obtenir des mises a jour plus fréquentes vers/depuis le robot.

Il s'agit d'une vue satellite de votre champ. Il
montre :

Une image contenant capture d’écran,
Rectangle, jaune, Caractére coloré Description

générée automatiquementm

Une image contenant plein air, jaune, capture
d’écran, signe Description générée

automatiq uemenﬂ

> Les limites de la zone de travail du robot

.
> jcones d'action utiles Ir—‘} @ 2P
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> icones SUPPORT utiles

@

b

oo [

& o

L

d. Panneau de controle

Control
Mowing O—__
Dentist OQ—"
Sleep Reboot +
3 scripts &
Sélectionnez une tache déja programmée sur le robot
Mowing O Tonte : Sélectionnez et activez/désactivez le mode de tonte
it @ Dentiste : Sélectionnez et activez/désactivez le nettoyage des lames de coupe
entist . , . Y
(Dentiste). Vous permettra de sélectionner la lame de coupe a nettoyer
] Démarrer/arréter le robot a distance a partir d'un emplacement distant
Affiche le mode de fonctionnement actuel du robot.
e Sélectionnez Veille pour désactiver le robot et définir une heure a laquelle il se
réveillera
Réveil En mode veille, cliquez sur Réveil pour réveiller manuellement le robot.
Redémarrez le robot en cas de probléme, soit au niveau logiciel (soft) soit au
Reboot ~ niveau principal (hard) comme si I'alimentation principale marche/arrét était
éteinte et rallumée.
3 scripts % Consultez les scripts disponibles pour le robot et sélectionnez celui dont vous avez
besoin.

e. Actions et fonctionnalités

Actions

Toutes les actions sont temporaires : si I'une d'entre elles est envoyée au robot, celle-ci annulera la

précédente.

|'_,)' Voyage Cliguez sur la carte pour donner un point cible au robot. Paramétre : Largeur de la
zone de chemin possible.

a Piste Cliquez sur la carte pour donner un point cible au robot ; Il créera un chemin entre
ce point et lui-méme et devra le suivre le plus précisément possible. Parameétre :
Largeur du chemin possible.

E Parcelle Cliquez sur la carte pour créer un polygone de travail a faire par le robot.
Parameétre : Zone de manceuvre autorisée. Il se lancera si le robot est contenu
dans votre dessin

I:I Piquet Dessine un polygone autour du robot. Paramétre : Diamétre du polygone.
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Fonctionnalités

Diverses icones situées sur la vue satellite aideront I'utilisateur a faire fonctionner le robot.

@ Caméra Affiche la vue de la caméra du robot

Manette Prenez le contrdle du Robot grace a une manette affiché sur votre écran.
[1]] Carte Affiche les autres robots situés dans la méme zone.

& Route Fournit l'itinéraire au robot sélectionné.

'G} Centrage Centre la vue satellite sur le robot sélectionné.

gg P(t)::\tlz;ile Montrez le chemin parcouru par le robot au cours des 30 derniéres minutes.
o Géolocalisation | Affiche votre position satellite actuelle (utile surtout sur téléphone)

f. Mode manuel : Téelécommande &%

Lors de l'utilisation du mode Télécommande, toutes les capacités du robot sont libérées.
Les moteurs ou les cartes électroniques du robot peuvent étre endommagés si le robot
n'est pas conduit avec précaution.

Ne forcez pas le robot a franchir des obstacles difficiles, une végétation extréme, une accumulation
d'eau, etc.

Ce mode fonctionnement permet de se familiariser avec le robot et de diagnostiquer que tous les
moteurs fonctionnent correctement. Il n'a pas besoin de connaitre sa position GPS pour étre
fonctionnel. Dans la pratique, le pilotage manuel permet de décoincer a distance le robot de
situations diverses ou de le faire rejoindre un point rapidement. Ou simplement, de ne pas avoir
besoin de le porter.

. . . | o R .
Pour activer I'interface de pilotage, appuyez sur I'icone ﬂl située en haut a gauche de la vue satellite.
Si cette icone n'est pas visible, cela veut dire que le robot effectue déja une tache en mode
automatique ou n’est pas connecté.

Vous allez voir apparaitre cette interface sur la carte.
Vérifiez d’abord qu'’il n'y a pas de danger a faire tourner les lames du robot (attention les doigts).
Un appui sur les trois disques de tonte, en haut, active une rotation lente. Un deuxiéme appui active

une rotation plus rapide et un troisi€me appui arréte la rotation.
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Pour faire se déplacer le robot, vérifiez d'abord qu'il est bien au sol et qu’il n'y a pas de danger, méme
a plusieurs meétres (une descente d’escalier par exemple). Si la connexion mobile avec le robot ne
fonctionne plus juste avant que vous donniez I'ordre au robot de stopper, le robot pourrait continuer
a se déplacer plus loin que prévu.

Maintenant, pour faire déplacer le robot, cliquez et restez appuyé sur la barre grise du centre. Si vous
déplacez votre souris vers le haut ou le bas, le robot devrait avancer ou reculer.

Pour tourner en méme temps que vous avancez ou reculez, déplacez simplement votre souris sur les
zones avec des fleches sur le coté.

Si vous allez encore plus loin sur la partie gauche ou droite, alors le robot ne se déplace pas mais
oriente son train arriére d’'un c6té ou de 'autre pour pouvoir braquer au maximum.

Vous pouvez essayer de faire faire au robot au demi-tour sur lui-méme ou des manoesuvres simples
pour pouvoir mieux le piloter a distance quand il ne sera plus devant vous. Vous pouvez aussi essayer
le pilotage via I'écran tactile d’un smartphone.

Description des champs :

s

1er clic : allume les lames de coupe
2eme clic : Augmente la vitesse de rotation des lames de coupe
3éme clic : Arréte les lames de coupe

BOUGER
Cliquez sur la barre grise et maintenez-la enfoncée dans la direction vers laquelle vous souhaitez
que le robot se dirige. Exemple : Pour tourner a droite, faites glisser la barre grise vers I'avant puis
vers la droite.

g. Mode autonome

Autour d’un pieu :

Si vous avez une petite surface (quelques dizaines de métres carrés), avec de I'herbe, vous pouvez
trés rapidement voir le robot tondre en autonomie. Lidée du mode piquet, c’est simplement celle
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d'une cheévre attachée a un piquet par une corde : elle va tondre un cercle d’herbe autour de ce
piquet. Placez le robot au centre de la surface a tondre.

En extérieur, le GPS du robot devrait le localiser correctement et vous devriez voir apparaitre la
position réelle du robot sur la carte. Si ce n'est pas le cas, alors I'horizon n'est peut-étre pas assez
dégagé pour pouvoir voir les satellites GPS. Attendez ou trouvez un endroit avec un ciel plus “ouvert”
(pas d'arbres ou de batiments proches du robot).

1/ Cliquez sur l'icébne =3

2/ Sélectionnez le rayon du cercle (en métres) dans lequel vous souhaitez que le robot travaille
autour du point de piquet.

3/ Cliquez sur « ENVOYER »

Un tracé vert apparaitra, avec le robot au centre de celui-ci.

Le robot commencera a se déplacer et a tondre dans la zone de « piquet » définie.
Pour arréter le robot, cliquez sur le bouton « Marche/Arrét »

A lUintérieur d’une parcelle ou le long d’une piste

1/ Se référer a la Section 3.2.2 pour dessiner les arétes du TRACE ou pour définir la trajectoire
du TRACE.

2/ Assurez-vous que le robot est situé a l'intérieur de la zone définie.
3/ Appuyez sur ENVOYER

Un tracé vert apparaitra avec le robot a l'intérieur.

Le robot commencera a se déplacer et a tondre dans la zone définie.

Pour arréter le robot, cliquez sur le bouton « Marche/Arrét »

h. Taches

Cliquez sur I'élément « Tache » dans le menu principal

Cet onglet vous permet de créer et de modifier des taches permanentes. Ces taches seront
sauvegardées dans le Cloud, ce qui les rendra accessibles sur tous vos robots disponibles.

Création d’un tracé

o Cliquez sur l'icone E.

o Cliquez sur la vue satellite a I'emplacement des « coins » du tracé que vous souhaitez
dessiner.

o Des marqueurs bleus apparaitront a chaque emplacement de « clic ».

o «+ » apparaitra entre les marqueurs bleus. Cliquez sur un « + » pour ajouter un marqueur
bleu intermédiaire supplémentaire. Pour déplacer un marqueur bleu, cliquez sur ce
marqueur et ne relachez pas votre clic tant que le marqueur n'est pas déplacé.

o Cliquez sur n'importe quel marqueur bleu pour le supprimer de la carte.

o Une fois le tracé défini, ses parameétres peuvent étre paramétrés
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Viti-Cloud 3% @ & sebastien

N Map f JHide unedited tasks Jll Task
IX Tasks J [ Name new_task_1
P Scripts
Type Plot v
Administration
Risk (cm) 150
Maintenance
Factory Risk inside 0

(em)

Oriented

& Robots

Cycle 15 =
(days)

Manoeuvres Short m Long

Customer Sans Client v

4+ New Group

£ Nouveau Groupe

Area (ha)

Actions

Send to

Cancel

091
(o [ oo |

T

Nom : Choisissez un nom pour la nouvelle tache
Type : Spécifiez le type de la tiche que vous créez (Parcelle est ce que nous mettons
en place)

Risque : Largeur de la zone de manceuvre autorisée a l'extérieur de la parcelle
(recommandé 150cm).

Risque interne : Largeur de la zone de manceuvre a l'intérieur de la parcelle
(recommandé 100cm).

Orienté : Votre parcelle a une direction, un angle (rangs de vigne, panneau
photovoltaiques) ol sont alignés des obstacles. Si vous signalez cette orientation au
robot, en cas de choc avec un obstacle, il manceuvrera de facon a éviter de se
retrouver dans l'orientation, par exemple pour éviter d'étre piégé dans l'alignement
d’un rang de vigne.

Orientation : (disponible uniqguement si I'option Orienté est cochée) Définissez la
direction des obstacles.

Mode rang : Si vous définissez une orientation a la parcelle, vous pouvez demander
au robot de faire des allers-retours sur la parcelle dans cette orientation.

Cycle : Définissez le temps de récurrence entre les passages (recommandé tous les
15 jours).

Manoeuvre : Durée des manceuvres en fonction de la densité des obstacles dans la
zone de travail. Sélectionnez Court si la densité d'obstacles est élevée (vignoble) ou
Long si la densité d'obstacles est faible (vergers).

Actions : Choisissez de supprimer ou de dupliquer votre tache
Envoyer : Envoyer la tiche au robot sélectionné

Annuler ou enregistrer les modifications.
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Création d’une piste

o Cliquez sur I'icone °§.

o Cliquez sur la vue satellite sur le point de départ de la trace et sur les points suivants
définissant la trace.

o Des marqueurs bleus apparaitront le long de la piste.

o «+» apparaitra entre les marqueurs bleus. Cliquez sur un « + » pour ajouter un marqueur
bleu intermédiaire supplémentaire. Pour déplacer un marqueur bleu, cliquez sur ce
marqueur et ne relachez pas votre clic tant que le marqueur n'est pas déplacé.

o Cliquez sur n'importe quel marqueur bleu pour le supprimer de la carte.

o Une fois la piste définie, ses paramétres peuvent étre configurés

Viti-Cloud 5K @ & sebastien
¥ Map A ™ ClHide unedited tasks [l 125K voir les stats
K Tesks Name new_task_1
P Scripts

Type Trip v
£ Administration

Width 150

/# Maintenance (cm)
IR Risk 150

cm
@ Statistics (em)
& Robots Customer Sans Client v
faltiewCroup Length 193.43
2 Nouveau Groupe (m)

Send to - v

Cancel

Nom : Choisissez un nom pour la nouvelle tache
Type : Spécifiez le type de la tiche que vous créez (Track est ce que nous mettons en
place)

Largeur : Définissez la zone de tonte autorisée.

Risque : Définir la zone de manceuvre autorisée le long de la piste. (Recommandé
150cm)

Longueur : Calcule la longueur de la piste
Actions : Supprimer ou dupliquer la tache.

Envoyer : Envoie la tache au robot sélectionné.
Annuler ou enregistrer les modifications.

Modification d’une tache

o Cliquez avec le bouton droit de la souris sur la tiche que vous souhaitez modifier.
o Tous les paramétres disponibles peuvent étre ajustés
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Viti-Cloud

Perch points
JOther tasks.
Docking Stations.

>>>

CHide unedited tasks

Risk (cm) 150

Risk inside
(em)

Oriented

Cycle 5 -y
(days)

Customer Sans Chent -

Area(ha) 339

— | ]

Sendto v

i. Miseen veille

Le robot consomme de I'énergie méme lorsqu’il ne travaille pas : il écoute le réseau mobile, actualise
sa position GPS, envoie des messages au cloud fréquemment sur ses moteurs, etc. Pour ne pas
dépenser inutilement cette énergie et ces octets de réseau mobile, il est conseillé de faire dormir le
robot lorsqu'il ne travaille pas.

Lorsque le robot est en sommeil, son panneau solaire le recharge mais il ne consomme plus d’énergie.
Licéne du robot dans le menu devient .

Vous accédez a ce menu en cliquant sur “Sommeil” présent

dans le panneau de commande.

< mars 2021 >

W ma me je ve sa di ~ ~

L2 3 o4 s 6o Vous devez configurer une heure de réveil approximative (par
BB s @ oxemple, demain 2 9h, dans trois jours...)

15 16 17 18 19 20 2 4 ’ secle

2 23 24 25 26 27 28

I v v Si vous changez d'avis et voulez réveiller le robot a distance

B avant cette heure de réveil, vous pouvez le faire, mais il faudra
attendre quelques minutes supplémentaires, au pire 15
= [ minutes. En effet, méme en sommeil, le robot se connecte au

cloud périodiquement pour vérifier s' il n’a pas recu un ordre de réveil.

Vous pouvez aussi réveiller le robot en passant I'interrupteur physique du robot sur OFF puis sur ON
a nouveau.
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4. Utilisation avanceée du robot

Les « scripts » permettent de :

- Programmez des instructions spécifiques/réglées/précises pour que le robot les exécute

- Programmez des comportements récurrents a suivre par le robot

- Définir des notifications a recevoir en cas d'événements spécifiques

- Répondre a tous les besoins spécifiques que vous pourriez avoir concernant le
fonctionnement de votre robot

. N . . . Scripts
Pour accéder a la page d'accueil des scripts, cliquez sur

Viti-Cloud = 2% @ & sebastien
M Map . = .
h Script a| > lr My scripts for all robots
IX Tasks —
[l Actions Agoos
test seb
P Scripts I] States estse
Time .
2 Administration New script
|:|V Examples . -
Scripts allow you to give
Maintenance = :
# Maintenance orders and get notifications Scripts shared with me
la Factory | Advanced from robots when you are not No scripts &
@ Statistics Logic around. Other scripts
Loops oo ) Templates
& Robots | Vat anew script BAmeta 13v

AA004 mich ] AAOO3 mich

B Detection coingage
2 Nouveau Groupe | Lists ED D T
Functions B Reboot 3h ST )
VErER e AAO08 mich ] AADO3 mich

+ New Group Text

a. Création d’'un nouveau script

1-Cliquez sur . La fenétre suivante s'affiche

Add a new script

Name:

New script for.

Type:

Template script
A script you can launch on any robot

Fleet script
You can control many robots with only one script

Robot script
A specific script for one robot
A23 ~

C‘Ose m

2-Choisissez et renseignez un nom pour votre nouveau script
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Name:

Script Owner Manual

3-Sélectionnez I'option qui s'applique a votre script :

Modeéle de script (si vous souhaitez qu'il soit disponible pour I'un de vos robots)
Fleet Script (si vous souhaitez qu'il ne soit disponible que pour certains de vos
robots)

Script de robot (si vous voulez qu'il soit appliqué immédiatement a un seul robot)

4-Allez dans le menu Outils de script pour sélectionner les composants que vous souhaitez insérer
dans votre script. Vous pouvez cliquer longuement sur n'importe quel composant pour le faire glisser
sur la partie « Livre blanc » a droite.

NOTE : Le module Vitirover SCRIPTS est alimenté par une application standard SCRATCH

PROGRAM. Vous pouvez vous référer a toutes les formations générales en ligne ou aux glossaires

concernant la « programmation SCRATCH » pour obtenir des détails sur toutes les fonctions et
outils disponibles affichés dans le menu Vitirover SCRIPTS.

Wait for connection of # Raobot
I States
T
i Time =¥ DentistMowing - | # Robot
IPExampIes
l Advanced [ =£1¢ Dentist/Mowing ~ # Robot .
I Logic
I Loops
2 hours
I wman
I T & Robot
I Lists
I Functions Trip to ? 44.8785578 -0.1674031
I Variables i 41 fyll & Robot

o« k Turn axle right = i Robot

répéter toujours
Attendre la connexion de

R aprés - N 118 0 kil et - B avant - 15 B 0 &

@) (2] si | Batterie CXB £ v
faire | Sommeil = EED € aprés [ jours

~—

T
faire d)émarref + Robot

sinon | (2) Sommed = KB : ) aprés (1) jours

Attendre

5-Une fois que votre script est terminé, assurez-vous de |'enregistrer en cliquant sur E
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6-Transmettez votre script au(x) robot(s) sélectionné(s) et lancez-le en cliquant sur le bouton de

lecture m

b. Modification d’un script

Vous pouvez trouver la liste de tous vos scripts sur le c6té droit de la page d'accueil de SCRIPTS

IE (-] & sebastien

©@saved n = My scripts for A75 all robots

Templates
11111
AT5

o . o . Bzzzzz

Scripts shared with me

- No scripts &=
m not [ mode [RS8 ? i A75 .
| | Other scripts
Templates
B example1

1-Cliquez sur le nom du script & 11111 pour commencer a modifier votre script.

2-Une fois vos modifications de script terminées, assurez-vous d'enregistrer votre script mis a jour

en cliquant surE
3-Transmettez votre script mis a jour au(x) Robot(s) sélectionné(s) et lancez-le en cliquant sur le

[ 1 ]
bouton de lecture -

c. Exécution d’un script existant
1-Rendez-vous sur la page du robot.

2-Regardez la section « CONTROL »

Control -

A No wake up alarm set by the cloud

3 scripts availables Start/Stop~

3-Cliquez sur I'icbne pour voir tous les SCRIPTS disponibles pour le robot sélectionné.
4-Cliquez sur le script que vous souhaitez exécuter pour le lancer sur le robot sélectionné.

Plusieurs SCRIPTS peuvent étre exécutés simultanément sur le méme robot. Cela peut
aider a effectuer plusieurs actions en méme temps (caméra, dentiste, piste, etc.).
Méfiez-vous des scripts qui donnent des directions opposées au robot. Cela peut
entrainer des messages d'ERREURS et des dysfonctionnements.
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5. Statistiques d’utilisation et options du robot

Le module Statistiques fournit des informations sur le travail et I'efficacité de votre robot.

VOIR LES OPTIONS

Viti-Cloud © & sebastien
W Map

IX Tasks

Scripts
Administration
Maintenance
Factory
Statistics

& Robots
+ New Group

SN
= Nouveau Groupe

A Coverage

1/ Cliquez sur la fleche gauche pour afficher le tableau de bord
2/ Cliquez pour afficher toutes les sessions de travail des robots sélectionnés.
3/ Cliquez I COlLENEELE I pour afficher les données du rapport d'efficacité

a. Sessions de travail

Viti-Cloud
AAO27 ® ¥
Anco8 » v B B8
AAOD4 ® ¥
AA0D3 » ¥
08:00 00:00
Fri 5 January Sat 6 January
from 20 December 2023 18:21 to 17 January [l o S % -
2024 18:21 il -
28D00HO0MO0s K

A3 As6 A6 A75 [LTI7ZJ AA021  AA010
LY Ancos Y UZIINTCH AA00S | AA003 |
YRTRrreol — Y ot ] onc] »
area  1asks

Number of Number of points:
sessions: & 15458

Work time: 11h30 Points per hour:
1344

3Groupe
® A
® A

1/ Sélectionnez les Robots que vous souhaitez vérifier (bleu = sélectionné / gris = non sélectionné)

A23 A66 A69 A75 [ AA021 AA010

] #aoos YUYy whoos [ aaoes
aoe a0t €3 (€D D

2/ Cliquez sur n'importe quelle session dans la zone TIMELINE
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AAO27 & ¥

AAQO8 ® ¥ | | _ JI[tefLa | B

AAOD4 & ¥ Il B
AAQO3 & ¢

La trajectoire du Robot (ligne verte ci-dessous) au cours de cette Session de Travail s'affiche

b. Données de couverture

Viti-Cloud

Vv Timeline

N Map

X Tasks
Scripts
Administration
Maintenance
Factory

@ Statistics

& Robots

+ New Group

v Coverage

with
50

30 15

Coverage at| 15 May 203 v
Number of days : 60

@
AT5 Starting from 26 March 2023 on 0.66ha

7

A Work time: 56h01 (4 batteries)
AT5 For one hectare: 83h38 (6 batteries)
New coverage Total Coverage : 59.3%

Time to get to 80% - 97h18 (7 batteries) 10
For one hectare: 147h53 (10 batteries)

Processed: 15 May 2023 04:37

1/ Recherchez et sélectionnez votre TACHE dans la barre de recherche
Le rapport Historique de couverture s'affichera sur la carte

2/ Ajustez la date a laquelle vous souhaitez que le rapport commence (nombre de jours)

Number of days : 36 50 30 15 7

Starting from 9 April 2023 on 0.66ha

Le rapport sur l'historique de couverture et les données du rapport ci-dessous varient en
conséquence.

v Timeline
®Points
Images
Nothing
tasks

e
/ G 77 [
(r‘;l 1'_7’

j v Coverage
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®Points
images

Nothing
Tasks

v Coverage
v Timeline
@Points
Images
ONothing
BTasks

W\ Coverage

6. Etats du robot

a. Liste des robots

Cette liste affiche tous les robots auxquels vous avez acces.

Les robots sont nommés avec le format [lettre][lettre]xxx,

Robots
@ par exemple, AA045 AA065 BAO34, etc. Vous
+ retrouverez dans cette liste, le nom de votre robot se
New Group i s j
trouvant également sur I'étiquette collée sur la coque du
= Nouveau Groupe robot.
AA003 Une fois que la liste des robots est visible, si votre robot
est toujours introuvable, veuillez demander I'accés a votre
AA004 m robot auprés d'un administrateur Vitirover.

@ AA006
@ AA008

Si la liste n'est pas visible a gauche de I'écran, cliquez sur

I'icbne suivante : E

Les robots peuvent étre rassemblés dans « Groupes de Robots » dans la liste qui s'affiche.
Exemple : Ma_parcelle. Pour créer un nouveau groupe, cliquez sur « Nouveau groupe » et
donnez-lui un nom.

La liste des robots affiche des icones d'état a coté de chaque nom de robot : ESEARNE
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7. Etats des moteurs

L'image ci-dessous représente le robot vu d'en haut (I'avant du robot est vers le haut).
<> La barre bleue est liée a la vitesse de
N-.- rotation de chaque moteur

33 @

L ¥
(5]
LE8)
o
e

La barre jaune “  indique le courant
électrique qui traverse chaque moteur (en

O O milliampéres).
Toute barre qui devient rouge H;lsigniﬁe

s . - s une consommation temporaire trés élevée
adao &C0 -ad L P
mh mh et anormale.

l 1 Si une barre reste rouge pendant un certain

U U temps, le robot peut envoyer un message
d'erreur.

Les 2 cercles verts O O représentent

" v I - /./ e | les moteurs du bloc de coupe. Les robots
T o = - Vitirover n'ont que 2 moteurs (gauche et

droit).

i M
e

|

'
o
£
"
w

Les 2 icones suivantes v €% indiquent l'inclinaison du robot (de gauche a droite et d'avant en
arriére).

=

Langle L—--lindique l'orientation de l'essieu arriere du robot et fournit la direction actuelle du robot.

L'unité utilisée pour la vitesse n'est pas la rotation par minute, mais une unité “propriétaire”
proportionnelle. Une vitesse normale pour les tondeuses est d’environ 600.

L'unité utilisée pour la puissance est le milliampére (au voltage fourni actuellement par la batterie).Sur
nos tétes de coupe a deux moteurs, le moteur du milieu va toujours rester a O, comme ici.

8. Etat de la batterie

Cet écran fournit :
Battery =

Le niveau de charge de la batterie du robot en fonction de ses
besoins pour pouvoir tondre.

3 La qualité de la charge actuelle du panneau solaire de 1 début
26V (faible) a 5 étoiles (meilleure).

PANEL 3t 3§ 3¢ 38 i8¢

suamar  aedaEE L'état de la station de charge (la station charge-t-elle

correctement la batterie du robot ?)

MAN-USER-VF-V2 28 Version 2.0
Copyright Vitirover 2025 Date de Validation : 09/06/2025



9.lcbnes d’état et messages du robot

Voici la signification de ces icones :

Explication :

CONNECTE Le robot est connecté et disponible.

. AU TRAVAIL Le robot tor?d et envoie des données (coordonnées GPS, zone de travail,
consommation des moteurs).

. ERREUR Une erreur a été détectée.
Le robot est déconnecté. Le réseau GSM n'est pas disponible ou les batteries sont

DECONNECTE | trop faibles pour communiquer.

Cependant, méme en cas de déconnection, le robot peut continuer a tondre.
Ou:
- Le robot a été mis en veille via l'application Web
- Linterrupteur mécanique principal Marche/Arrét situé a l'arriére du robot

( | enporMI a été mis sur OFF
- La batterie principale du robot est totalement vide
Cependant, la batterie du traceur GPS a encore suffisamment d'énergie pour
fournir la position du robot.

Bﬁ:glﬂglz La batterie du robot est pleine et le robot est connecté, actif et communique
* CHARGE La batterie du robot est en charge.
DENTISTE Le robot nettoie lui-méme son bloc de coupe (lames de coupe et disques de
support)
Le robot se croit en danger de sortir de la zone qui lui a été donnée (hors d’'une
RISQUE parcelle, ou trop loin d’'une piste). Il attend que son GPS lui confirme qu'il peut a
nouveau bouger
TRIP Le robot suit une PISTE qui a été programmée.
TRACK Le robot suit un TRACK qui a été programmé.

BATTERIE VIDE

La batterie principale est déchargée et ne permet pas au robot de fonctionner. Le
robot fournit toujours sa position.

&0 oz A

RETOURNE

Le robot est a I'envers et il faut 'aider
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10. Options avancées

a. Traqueur de sécurité antivol GPS

Lorsque le robot est en mode veille ou éteint ou lorsque sa batterie est vide, un traceur de sécurité

A23 (robot)
07/08/2023

semaines.

A23 (tracker)
08/08/2023
Batterie 100%

GPS secondaire communiquera toujours
avec le VitiCloud afin de connaitre
I'emplacement réel du robot.

Lorsqu'elle est activée, cette fonction

affichera I' n icone a l'emplacement

réel et actuel du robot.
Pendant ce temps, l'icbne du robot

deviendra grise m et affichera Ia

derniére position connue du robot avant
qu'il ne soit déplacé.

Le GPS secondaire dispose d'une batterie
autonome d'une autonomie de plusieurs

Cette fonction sera automatiquement activée si le robot est déplacé manuellement (volé) hors

de son PLOT défini.

b. Notifications automatisées du robot

Afin de recevoir des Notifications/Messages/Alertes automatisés de la part de votre Robot

Vitirover, vous devez installer I'Application TELEGRAM o sur votre appareil mobile (Smartphone

/ Tablette) comme suit :

1-Allez sur Google Playstore ou Apple Appstore

2-Téléchargez I'application TELEGRAM

3-Ouvrez l'application TELEGRAM et configurez votre compte avec votre nom et votre numéro de

téléphone

4-Allez dans les paramétres pour ajouter un nom d'utilisateur. Exemple : Robertotique

5-Démarrer une nouvelle conversation avec l'utilisateur suivant : @VitiroverBot

6-Envoyez un message simple tel que « bonjour » a @VitiroverBot

Vous recevrez une confirmation que votre profil a été ajouté aux « Destinataires des notifications ».
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w!l Free 4G 10:01 28 % %)

Vitirover Bot
< Back 24 wi

W0 )| 3

" What can this bot do?
This bot is used to get notification from
| scripts for Vitirover robots g v

o
f‘ April 14, 2021
[start 11.40

receivers for Vitirover notifications !
Please update the Script page to see
your first name in the notify block.

(If another user has the same first
name, try personalizing yours or
contact Vitirover support &)

7-Envoyez un e-mail a contact@vitirover.com pour confirmer votre inscription en tant que
récepteur de notifications Vitirover.

8-Attribuez le SCRIPT DE NOTIFICATION ci-dessous au(x) Robot(s) sélectionné(s) en allant sur la
page SCRIPTS ou directement sur la page du Robot sélectionné(s).

SCRIPT NOTIFICATION

repeat forever

) Wait for connection of S MLV
(W% Trapped robot - ||| & AA005

Robot is trapped

n AA005

Mower is stuck

else if Empty battery - i AA005
do Notify Battery is empty
L—

else | Wait 15. s.eodnd.s :
-
.

Votre robot est prét a vous faire savoir quand il rencontre des difficultés.
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11.  Entretien, Nettoyage, & Maintenance

a. Vue éclatée du robot

o Cutting block
o Custom wheel

o Motherboard

Q Charging bars

b. Nettoyage
N'utilisez pas de nettoyeur haute pression pour nettoyer votre robot.
& N'utilisez pas de solvants pour nettoyer votre robot.

Lutilisation d'un nettoyeur haute pression ou de solvants peut entrainer des dommages
irréversibles pour votre robot.

Il est important que le robot VITIROVER reste aussi propre que possible.

Un robot sur lequel une grande quantité de poussiére ou d'herbe est collée ne tondra pas aussi bien
qu'il le devrait, ses performances seront diminuées.

La saleté peut entrainer une usure plus rapide du robot.

Pour une efficacité accrue et une durée de vie plus longue, nettoyez réguliérement votre robot
Vitirover et remplacez les piéces usées si nécessaire.

Il est recommandé d'utiliser une brosse douce pour nettoyer le robot.

Pour réduire le risque d'endommager les composants électriques, les robots Vitirover doivent étre
rangés a l'intérieur et éteints en cas d'alerte de conditions météorologiques extrémes.

MAN-USER-VF-V2 32 Version 2.0
Copyright Vitirover 2025 Date de Validation : 09/06/2025



c. Maintenance

Réglage hauteur de tonte a 5cmeta 7cm

Matériel nécessaire :
- Clé allen 6mm
Etape 1/2 - Dévisser le bloc de tonte
A l'aide de votre Clé allen 6mm, dévisser complétement la vis qui maintient le bloc de tonte pour
libérer le bloc.

Etape 2/2 - Régler la hauteur souhaitée et revisser

Ensuite, Positionnez le bloc de tonte sur le réglage suivant en faisant translater le bloc.
Revissez la vis dans le trou correspondant a la hauteur de tonte de 7cm.

Vous avez maintenant réussi a régler une hauteur de tontea 7 cm.

Réglage hauteur de tonte a 10cm

Matériel nécessaire :
- Clé hexagonal de 10mm
- Frein filet
- Clé allen 6mm

Etape 1/4 - Retirer le pare-chocs

Munissez-vous de votre Clé hexagonal de 10mm et retirer les 3 vis. Veillez a bien conserver les 3
vis e coté.

Une fois que vous avez extrait les 3 vis vous pouvez retirer le pare choc.

Etape 2/4 - Refixer les vis du pare choc

Pour que les colonnes de fixation du pare choc ne soit pas obstrué par de la terre ou tout autres
résidus lors du fonctionnement du robot. Refixer les vis du pare-chocs.

Pour chacune des vis mettez une goutte de frein filet sur le filetage des vis avant de les resserrer
dans les fixations pour éviter qu’elles ne se dévissent lors du fonctionnement du robot.

Etape 3/4 - Dévisser le bloc de tonte
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A l'aide de votre clé allen 6mm, dévisser complétement la vis qui maintient le bloc de tonte pour
libérer le bloc.

Etape 4/4 - Régler la hauteur souhaitée et revisser

Ensuite, Positionnez le bloc de tonte sur le réglage suivant en faisant translater le bloc pour atteindre
le dernier réglage. Cette position est la plus haute vous permettant de tondre avec une hauteur de
10cm.

Revissez la vis qui maintient le bloc, permettant d'immobiliser le bloc de tonte a la hauteur
souhaitée.

Enfin, Votre robot est réglé avec une hauteur de tonte a 10 cm.

Changement des disques de tonte

Matériel nécessaire :

- Tournevis plat
Etape 1/3 - Préparation du Robot
Penchez le robot sur le coté

Etape 2/3 - Retrait du disque de tonte
Desserrez les 3 vis centrales (6 tours max pour éviter de les retirer complétement)

Faites glisser le disque sur le c6té pour insérer les vis dans les trous ronds correspondants et retirez
le disque.

Etape 3/3 - Installation du nouveau disque de tonte
Répétez les actions inverses (inversées) pour monter un nouveau disque.

Changement de batterie

Etape 1/3 - Préparation du Robot

Avant de commencer éteignez votre robot et munissez-vous de la clé qui permet d’ouvrir la trappe
de la batterie.

Pour commencer, positionnez votre robot sur la tranche pour pouvoir effectuer la manipulation
plus facilement.

A l'aide de la clé, ouvrez la trappe et maintenez celle-ci lors de 'ouverture pour éviter gu'elle ne
tombe brusquement.
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Etape 2/3 - Préparation du Robot
Déloger la batterie de son emplacement pour faire apparaitre le branchement de la batterie.

4

¥

Débrancher la batterie délicatement ensuite, mettez la de coté.
Etape 3/3 - Préparation du Robot

Munissez-vous de votre nouvelle batterie chargée au préalable. Vous pouvez donc brancher et
installer la nouvelle batterie dans son compartiment.

Pour refermer, retirez la clé de la serrure et effectuez une pression pour refermer la trappe.
Il ne vous reste plus qu'a remettre votre robot sur ces 4 roues et I'allumer.

Mise a jour logicielle

Software -

version : 5-023.008.004.002.006.003.001-20230512 114630 IMX6UL
date : 12 May 2023

processor @ IMX6UL

tracker: t 2.0.0

last update : 6th June 2023

consumption : @ Mo

Update

Cette fenétre affiche les informations concernant la mise a jour du logiciel du robot. Comme pour un
ordinateur, lorsque vous cliquez sur UPDATE, le logiciel se télécharge sur le robot et le robot
redémarre. Les mises a jour logicielles durent généralement environ 5 minutes. Vitirover ne mettra
pas a jour automatiquement votre robot, mais quand une nouvelle version stable est disponible, il
vous proposera de mettre a jour.

12. Garantie du fabricant

VITIROVER SAS garantit le fonctionnement du Robot Vitirover pendant 2 ans a compter de la date
d'achat.

Le client doit respecter les CGU pour que la garantie s'applique, les CGU peuvent étre trouvés en
suivant ce lien :

https://vitirover.fr/conditions-generales-dutilisation/

La garantie couvre les défaillances graves liées aux matériaux ou a la production.
Pendant la période de garantie, VITIROVER SAS réparera le Robot Vitirover sans frais
supplémentaires si les conditions suivantes sont remplies :

Le robot de tonte VITIROVER ne doit étre utilisé que dans les conditions décrites dans ce
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manuel d'utilisation.
L'utilisateur ne doit pas essayer de démonter et/ou de réparer le robot Vitirover par lui-
méme.

Des plans de maintenance/service sont également disponibles et comprennent : le contréle annuel
du robot, le nettoyage du mécanisme et de I'électronique du robot, la vérification des piéces usées,
la lubrification mécanique, le test de capacité du panneau solaire et des batteries, la mise a jour du
logiciel, les tests, les fonctions, les tests de performance et de sécurité et tout autre travail de
maintenance si nécessaire.

Veuillez contacter votre revendeur ou installateur local pour plus de détails sur I'extension de
garantie et le plan de maintenance/service.

Les dommages résultant des causes profondes suivantes ne sont pas couverts par la garantie du
fabricant :

Stockage inapproprié.

Utilisation de piles autres que les piles spécifiques a Vitirover

La compatibilité entre le robot Vitirover et d'autres appareils tels que les télécommandes ou les
transmissions radio n'est pas garantie par la garantie du fabricant Vitirover.

Les piéces de coupe (disques et lames) ainsi que les pneus du robot sont des fournitures d'usure qui
ne sont pas couvertes par la garantie.

En cas de dysfonctionnement ou de questions, veuillez contacter votre support local, votre

installateur ou votre revendeur pour essayer de résoudre le probléme via l'assistance a distance

avant d'autres actions.

Afin que le support soit le plus efficace possible, soyez prét a:

- Indiquez le nom du robot / le numéro de série (XX-nnn avec X = lettres et n = chiffres). Exemple
« AAOOS8 »

- Indiquez le lieu et la date d'achat

- Exécutez un test guidé via votre compte VitiCloud. Veuillez identifier votre nom d'utilisateur
et votre mot de passe avant l'appel.

13. Assurance

Il est considéré comme un outil d'exploitation, au méme titre que les systémes d'irrigation, les
pulvérisateurs ou les pompes. Le Robot Vitirover doit donc étre déclaré a I'Assurance Responsabilité
Civile de l'entreprise qui le posséde.
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14. Spécifications techniques

Les spécifications réelles peuvent varier en fonction des conditions du terrain (nombre et type
d'obstacles, type de sol, conditions météorologiques, sécheresse du sol, propreté du robot,

entretien, etc.)

DIMENSIONS [cm] (L x| x H)
DIMENSIONS [in] (Lx W x H )
WEIGHT (kg / Ibs)
CONSUMPTION
AUTONOMOUS MOVEMENT
MAX SPEED

WHEEL DRIVE

DRIVE MOTORS

SOUND LEVEL (dBA)
MAX SLOPE (based upon soil)

WEB BASED DASHBOARD
CUTTING BLOCK

CUTTING HEIGHT (e¢m /in)
CUTTING WIDTH (ecm / in )
PRECISION TO OBSTACLE
FRONT CAMERAS (RGB)
INERTIAL SENSOR

POWER SUPPLY
CHARGING DOCK STATION
GEOLOCATION (GNSS)
GEOLOCATION (RTK)
SECURITY GEOLOCATION
ANTI-THEFT / SAFETY SHUT-OFF
SAFETY FEATURE
EMISSIONS (CO2/Chemicals)

37

75 cm x 40 cm x 30 cm
29"1/2 x 15"3/4 x 11"3/4
23 kg - 51 lbs

1 W/kg - 0.45 W/Ib
YES

900 m/h - 0.55 MPH
4 WD

4 (1 per wheel)

40 dBA

15 to 20%
YES

2 Rotating Grinders
5to10cm - 2" to 4"
30cm - 11"3/4
<1lcm - < 1/2"

2

IMU

Solar Panel

Solar / Direct

GPS5, GLONASS

BEIDOU, GALILEO
YES

Security Battery
Remote / Auto

Auto Shut Off

0



15. Déclaration de conformité

Déclaration de conformité CE

Nous, VITIROVER SAS, Basée au « Lieu-dit Simar, La Gare, 33330 Saint
Emilion », déclarons, sous notre seule responsabilité, que la Tondeuse
Robotisée Solaire Autonome Commerciale Vitirover VR8 i-GPS Tout
Terrain, portant les numéros de série de I'année 2024 et au-dela (I'année
de fabrication est clairement inscrite sur le robot suivi de son numéro de
série) est conforme aux dispositions de la Directive du Conseil :

m Directive « Machines » 2006/42/CE.

m  Directive 2011/65/UE « relative a la limitation de I'utilisation de certains
produits dangereux ».

m  Directive 2000/14/UE « relative aux émissions sonores et aux matériaux
extérieurs ».

m  Directive 2004/108/CE relative a la compatibilité électromagnétique, y
compris les modifications actuelles en vigueur. Ces normes ont été
respectées :

o EN 61000-6-3 (émission)

o EN 61000-6-1 (immunité)

e

VITIROVER SAS, le ler janvier 2024

b
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